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Gewerbepark 1-5
87675 Rettenbach a.A.
GERMANY



Bearb.
Datum Name Stand

Gepr.
Norm

KW
KW

Blatt

Bl.
(Ers.f.) (Ers.d.)

Zeichnungs Nr.

Maße in mm (Urspr.)

1

1Einbau1

14.09.05
14.09.05 k - tronic

Einbauanleitung

4 x 2 x 0,5 ²

Tacho

Übersicht  Verkabelung

19 pol. Buchse ins Armaturenbrett

Fahrzeugbatterie
12 oder 24 Volt

Streuer

Kabel am Streuer

21.09.05

Sept 05

k -tronic

Klemmkasten

Slave

Master

4 x 2,5 ²

hinter der Fahrzeug-
kabine montieren

einbauen



Bearb.
Datum Name Stand

Gepr.
Norm

KW
KW

Blatt

Bl.
(Ers.f.) (Ers.d.)

Zeichnungs Nr.

Maße in mm (Urspr.)

1

1

14.09.05
14.09.05 K - tronic

4 x 2,5 ²

K
lem

m
kasten

Fahrzeugbatterie

Fahrerkabine

Einbauanleitung

Klemmkasten

Res.

A

H

gelb grün

blau

weiss grau

D E

FC

B G

rosa

Isolierten Draht 0,75 ²

Ansicht von Lötseite

braun

Schirm

BUS - Kabel
4 x 2 x 0,5 ²

BUS - Kabel
4 x 2 x 0,5 ²

Klk2

Sept.05

Klemmkasten hinter der Fahrerkabine montieren

(4 x 1,5 ²)

Mit Schirm verlöten und isolieren

21.09.05

1 2
3

2

1

3
gn/ge

Achtung !  Aderendhülsen verwenden

4 x 2,5 ² (4 x 1,5 ²)

Ansicht von Klemmseite



Bearb.
Datum Name Stand

Gepr.
Norm

KW
KW

Blatt

Bl.
(Ers.f.) (Ers.d.)

Zeichnungs Nr.

Maße in mm (Urspr.)

1

1
Sept.05

10.11.05
10.11.05

1 2
3

2

1

3
gn/ge

A B

gn ge ws gr rs bl bn

N P D S V U

sw

BA

C

E
R

M
L

K

I T

P
U

N

V

FGH

B D E F G HCA

A

H F

gelb

weiss

braun

blau

grau

C

G

grün schwarz

B

D

1

rosa

Ader Nr.1 (2x0,75²)

Fahrimpuls

versorgung
Strom-

1

3
2

gnge

CA 6 LS

Pin 2 (1)

D

Verdrahtung

Klemmkasten    3 - Punkt

K - tronic

1m 
 

E

S

130mm Länge

BOPLA Polyester - Gehäuse P 325

PG 13,5

PG 9

Einbaubuchse
380 - 5657

Schutzkappe
380 - 6005

19 pol.

CM 02 E 20-7P

CA 3 GD

CM 02 SD20

CA00 SD3
Schutzkappe

Schutzkappe

KLK3P4

2 x 0,75 ² (400P)

4 x 2,5 ² (400P)

25 A Stecker 3 pol.

15.12.05

+
_



Bearb.
Datum Name Stand

Gepr.
Norm

KW
KW

Blatt

Bl.
(Ers.f.) (Ers.d.)

Zeichnungs Nr.

Maße in mm (Urspr.)

1

1

K - tronic

Sept.05

Battk1

16.09.05
16.09.05

Batteriekabel

1
2

3
gn/ge

+

Fahrzeugbatterie

_

Montageanleitung

12 / 24 V

rot

24 Volt Anlage  15 A
12 Volt Anlage  20 A

Polarität darf nicht vertauscht werden !

Sicherung

22.09.05

Verlöten u. Isolieren

Sicherungshalter IP 67

4 x 2,5 ²

Achtung !

Schrumpfschlauch



Bearb.
Datum Name Stand

Gepr.
Norm

KW
KW

Blatt

Bl.
(Ers.f.) (Ers.d.)

Zeichnungs Nr.

Maße in mm (Urspr.)

1

1
Juli 05

1.08.05
1.08.05

A
B
C
D
E
F
G
H

CAN H

CAN L

Rückw.

Minus

Res.

+
+ Slave

12 - 24 V

Schirm

A
B
N
P

V

U
T
S

D
C

ws/gn

bn/gn

4

1
2
3

5
6
7

Gehäuse

Master

gn

bn

ws

vi

bl

Hydraulikblock
Masse

bn

rs

gr

ws

ge

gn

bl

Masseschraube
Slave

bn

Im Armarurenbrett
Steckverbindung 19 pol.

Slave

Steckverbindung  8 pol.

Klemmkasten

Option Video

X14 / 6

X14 / 5

X14 / 1

X14 / 3

X1 / 2

X14 / 2

Sicherung

+ Master

+ 

CAN H

CAN L

Minus

Tacho

Slave

1
2
3
4

1
2
3

gn/ge

4 x 2.5 ²

X15 / 4

X15 / 3

X15 / 2

X15 / 1

Minus

Minus

+ Plus

+ Plus

Steckverbindung  4 pol.

Schirm

31 gn/ge2

+

Fahrzeugbatterie 
    12 V / 24 V BUSK-5-4

7.02.06

Übersicht  Verkabelung

k - tronic

 Fahrsignal

Res.

rs

gr

ws

ge

gn

bl

sw

bn

20 A  (12 V Anlage )

15 A  (24 V Anlage )

8.02.06

Fahrzeugtacho 
oder Sensor

vom



Bearb.
Datum Name Stand

Gepr.
Norm

KW
KW

Blatt

Bl.
(Ers.f.) (Ers.d.)

Zeichnungs Nr.

Maße in mm (Urspr.)

1

1
Juli 05

1.08.05
1.08.05

k - tronic
Übersicht  Verkabelung

A
B
C
D
E
F
G
H

CAN H

CAN L

Rückw.

Minus

Res.

+
+ Slave

12 - 24 V

Schirm

A
B
N
P

V

U
T
S

D
C

ws/gn

bn/gn

4

1
2
3

5
6
7

Gehäuse

Master

gn

bn

ws

vi

bl

Hydraulikblock
Masse

bn

rs

gr

ws

ge

gn

bl

Masseschraube
Slave

bn

20 A  (12 V Anlage )
15 A  (24 V Anlage )

Im Armarurenbrett
Steckverbindung 19 pol.

Slave

Steckverbindung  8 pol.

Klemmkasten

Option Video

X14 / 6

X14 / 5

X14 / 1

X14 / 3

X1 / 2

X14 / 2

Sicherung

rs

gr

ws

ge

gn

bl

sw

bn

+ Master

+ 

CAN H

CAN L

Minus

Tacho

Slave

+ Fahrsensor

1
2
3
4

1
2
3

gn/ge

4 x 2.5 ²

X15 / 4

X15 / 3

X15 / 2

X15 / 1

Minus

Minus

+ Plus

+ Plus

Steckverbindung  4 pol.

X1 / 1

Schirm

31 gn/ge2

+

Fahrzeugbatterie 
    12 V / 24 V BUSK-5-5

gn/ge
1
2

gn/ge
1
2

+

Sensor für Fahrsignal
am Getriebe

Sensor

7.02.06

Unimog  Fahrsignal - Sensor



Bearb.
Datum Name Stand

Gepr.
Norm

KW
KW

Blatt

Bl.
(Ers.f.) (Ers.d.)

Zeichnungs Nr.

Maße in mm (Urspr.)

1

1
Juli 05

1.08.05
1.08.05

k - tronic
Übersicht  Verkabelung

A
B
C
D
E
F
G
H

CAN H

CAN L

Rückw.

Minus

Res.

+
+ Slave

12 - 24 V

Schirm

A
B
N
P

V

U
T
S

D
C

ws/gn

bn/gn

4

1
2
3

5
6
7

Gehäuse

Master

gn

bn

ws

vi

bl

Hydraulikblock
Masse

bn

rs

gr

ws

ge

gn

bl

Masseschraube
Slave

bn

20 A  (12 V Anlage )
15 A  (24 V Anlage )

Im Armarurenbrett
Steckverbindung 19 pol.

Slave

Steckverbindung  8 pol.

Klemmkasten

Option Video

X14 / 6

X14 / 5

X14 / 1

X14 / 3

X1 / 2

X14 / 2

BUSK-5-1

Sicherung

rs

gr

ws

ge

gn

bl

sw

bn

+ Master

+ 

CAN H

CAN L

Minus

Tacho

Slave

+ Fahrsensor

1
2
3
4

1
2
3

gn/ge

4 x 2.5 ²

X15 / 4

X15 / 3

X15 / 2

X15 / 1

Minus

Minus

+ Plus

+ Plus

Steckverbindung  4 pol.

mit ext. Fahrsignal - Sensor

X1 / 1

Schirm

Sensor für Fahrsignal

31 gn/ge2

+

Fahrzeugbatterie 
    12 V / 24 V

bn
bl

22.11.06

 Widerstand 1k im Slave
 zwischen X1/2 und X1/3

Einbauen !!!



Bearb.
Datum Name Stand

Gepr.
Norm

KW
KW

Blatt

Bl.
(Ers.f.) (Ers.d.)

Zeichnungs Nr.

Maße in mm (Urspr.)

1

1
Mai 05

k-tronic

Klemmenbelegung  

11.08.05
11.08.05

1
2

3
4

5

1
2

3
4

5

1
2

3
4

5
6

1
2

3
4

5

1
2

3
4

R
elais

1
2

3

1
2

3 1 2 3 4 5

1
2

3

1
2

3

123456

12 5 3 4

gn ge gr bn ws

1 2 3

bn sw bl

1 2 3

bn

1 2 3

bn sw blbl sw

M

rs

++_ _

1 2 3 41 2 3 41 2 3 41 2 3 4

123 1234

bn bn bn bn

4

ge rt ws gn

M

bl bl bl bl

Hydraulikblock

X8 X7 X6

X19X20
X15

X14

X11

X18

X3 X10 X2 X1

X9

X4

123gn/gertbl

C
AN

 H
C

AN
 L

Tacho

Slave

S
chirm

R
es.

R
es.

Master

+_

X21

X22X17

1 2 3 4 5 6

X12

1 2 3 4

+ + _

Start
Stop

G
nd

läuft
Aggr.

Solepumpe Schnecke links Streuteller Schnecke rechts

A1 A2 A3 A4A5

A5

Schnecken / TellerA1,A2,A3,A4

Sole

Schütte

FunktionBezeichnung

Bi5U - M18 - AP6XA6

BC10 - QF5,5 - AP6X2

Bi 1,5 - EG08K - Y1 1002 3400

1002 6845

1002 6846

Teile Nr.Sensortypen

(Trockenlauf)

Batterie
Fahrzeug -

R
eversieren

S
chnecken

R
undum

licht

S
cheinw

erfer
A

rbeits-

23.09.05

Slave 12

Slave 12Rev. 7.1 / 7.2

( Option )
Streubild

Slave  rev.7.1 / 7.2

4 x 2 x 0,5 ²BUS

1,5k

o.Sensor
1k

ESK

1 4 6

21

1 3

gnge

Schnecken Sensor
Schütte

Sensor Streubild
Reversieren Sole

Motor-Aggregat
A6

4 x 2,5 ²

(Option) (Option) (Option) (Option)

Streu -
Elektr.

(Option)

bn 1 ² 

bn 1 ² 

kontrolle

Widerstand 1k notwendig
für ext. Fahrsensor

1k

22.11.06



Bearb.
Datum Name Stand

Gepr.
Norm

KW
KW

Blatt

Bl.
(Ers.f.) (Ers.d.)

Zeichnungs Nr.

Maße in mm (Urspr.)

1

1

14.09.05
14.09.05 K - tronic

Busk3

Sept.05

Buskabel 3  ( Slave )

Montageanleitung

Schirm

H

grün

Schirm

Mit Schirm verlöten

Draht 1,5 ²

Ringkabelschuh rot 5 mmDraht 0,75 ²

A

DE

F C

BG gelb

graurosablau

braun

weiss

Ansicht von Lötseite

Hirschmann
CM 06 EA 20-7 S

932 842-100

Leitungsdose 8 pol.

Schutzkappe
Hirschmann

Verschraubung PG 13,5 sw
mit

CM 06 SD 20
831 767-100

BUS - Kabel 4 x 2 x 0,5 ²

180 mm

20.09.05



Bearb.
Datum Name Stand

Gepr.
Norm

KW
KW

Blatt

Bl.
(Ers.f.) (Ers.d.)

Zeichnungs Nr.

Maße in mm (Urspr.)

1

1

22.09.05
22.09.05

Übersicht

Signalverstärker 
K - tronic / MCSS

1.02.06

SV4

weiß/rot

Kmh

Signalabnahme am

Fahrzeugtacho oder

Impulsgeber am Getriebe

Fahrsignal

2 A

+

Plus über Zündung

k - tronic MCSS

10...30 VDC

Signalverstärker 

ca 20 mA

Ri = 100kweiß/rot

rot

weiß

Masse

braun



Bearb.
Datum Name Stand

Gepr.
Norm

KW
KW

Blatt

Bl.
(Ers.f.) (Ers.d.)

Zeichnungs Nr.

Maße in mm (Urspr.)

1

1

30.09.04
30.09.04

Sept.04

Stellmotor

1kM

LA 30 1P - 100 - 12 - 001

3011PO - 0010052X  AB 2321455

+ Ausfahren - Ausfahren Einfahren

Stellmotor

bn bl swgn

Slave

Streub3

11.08.05 k-tronic

ws

X20/2
X20/1

X10/1

X10/2

X10/3

X20/4
X20/3

ge rt

15.12.05

Streubild - Verstellung

- Einfahren  +



Bearb.
Datum Name Stand

Gepr.
Norm

KW
KW

Blatt

Bl.
(Ers.f.) (Ers.d.)

Zeichnungs Nr.

Maße in mm (Urspr.)

1

1STRK1

16.01.06
16.01.06

k - tronic

Elektrische Streukontrolle

Klemmenbelegung

12367

P1

LE
D

 gelb
LE

D
 grün

12

X1

ESKT 101

1
2

X22 / 2

Slave

( Minus )

( Signal )
( Plus )

Empfindlichkeit

X1 / 1
X1 / 3

LED grün : Versorgungsspannung
LED gelb : kein Streugut vorhanden

45

3 x 0,75 ² (400P)
Körperschall -
mikrophon

im Auswurfbereich
des Streutellers

gnge (3)

gnge (3)



Bearb.
Gepr.

(Urspr.) (Ers. f.:) (Ers. d.:)

Blatt

Bl.

KW

1

1

KW

Zeichnungs Nr.

Maße in mm

Datum Name

Stand

R   Blinker

58R Standlicht

54  Stoplicht

Masse Masse4

2

3

1 1

2

3

4

54  Stoplicht

58L Standlicht
10W

21W

21W21W

21W

10W

gn/gegn/ge

27.11.03
27.11.03

Okt.03

Bel. - Kabelbaum Nr. 3.1
STB3P1

L   Blinker 

7 pol. Stecker

3

4

5

6

gn/ge

3

4

5

6

7

11

Rücklicht links Rücklicht rechts

24.11.05

 Streuer  

3 - Punkt

1 = L       Blinker links
2 = -        -------
3 = 31     Masse
4 = R      Blinker rechts
5 = 58R  Standlicht rechts 
6 = 54     Stoplicht
7 = 58L   Standlicht links

7 pol. Stecker



Bearb.
Gepr.

(Urspr.) (Ers. f.:) (Ers. d.:)

Blatt

Bl.

KW

1

1

KW

Zeichnungs Nr.

Maße in mm

Datum Name

Stand

13.10.03

STBEL5

Ab Okt.03

R   Blinker

58R Standlicht

54  Stoplicht

1

2

3

4

L   Blinker 

Masse Masse

1 = L       Blinker links
2 = -        -------
3 = 31     Masse
4 = R      Blinker rechts
5 = 58R  Standlicht rechts + Kennz.leuchte
6 = 54     Stoplicht
7 = 58L   Standlicht links

4

2

3

1 1

2

3

4

54  Stoplicht

3

4

5

6

gn/ge

3

4

5

6

7

11

7 pol. Stecker

10W

21W

21W21W

21W

10W

1

2

2

1
5W

5W

Streuer  
Beleuchtung Aufbaustreuer Steckbar

Bel. Kabelbaum   Nr.

25.05.04
13.10.03

3

58L Standlicht

7 pol. Stecker

Kennzeichen Leuchten

Rücklicht links Rücklicht rechts

AMP Steckverbinder 4 pol. IP 67



Bearb.
Gepr.

(Urspr.) (Ers. f.:) (Ers. d.:)

Blatt

Bl.

1

1

Zeichnungs Nr.

Maße in mm

Datum Name

Stand

Okt.03

SW
SW  Streuer  

Bel. - Kabelbaum mit
Deutsch Stecker 6 pol.

Beleuchtung Abroller
       12V / 24V

Achtung: Die Leuchtmittel sind auf die jeweilige
Betriebsspannung anzupassen ! STB4A2

02.11.06
02.11.06
02.11.06

21W
L   Blinker 

Rücklicht links

R   Blinker
21W

Rücklicht rechts

Masse

21W

.

Bremsleuchte Bremsleuchte

Masse

21W

6

1

4

1

2

1

2

gn/ge gn/ge

6

4

4

3 3

4

5

3

5

3

1 Rückfahrleuchte

Standlicht
10W

21W

Standlicht
10W

21W

13 pol. Stecker 7 pol. Stecker

1 = L     Blinker links

3 = 31    Masse

4 = R     Blinker rechts

5 = 58R Standlicht rechts 

6 = 54   Bremsleuchten

7 = 58L  Standlicht links

Nebelschlußlicht

11

8

2

3

4

5

6

7

8

.

.

2

3

4

5

6

7

Pin Belegung
Deutsch Stecker

7/13 pol. Stecker

1 = Blinker links

2 = Nebelschlußlicht

3 = Masse

4 = Blinker rechts

5 = Standlicht rechts 

6 = Bremsleuchten

7 = Standlicht links

8 = Rückwärtsgang









Kugelmann Maschinenbau ist ein familiengeführtes, Allgäuer Unternehmen mit 
Schwerpunkt und Tradition in der Kommunaltechnik. Mit Leidenschaft entwickeln und 
bauen wir zuverlässige und zukunftsweisende Maschinen - wir lieben was wir tun.

www.kugelmann.com
office@kugelmann.com
+49 (0) 8860 | 9190-0

Kugelmann Maschinenbau e.K.
Gewerbepark 1-5
87675 Rettenbach a.A.
GERMANY
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